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REOVIB MFS 168

Variador de frecuencia para transportadores
vibratorios

C€

REQVIB MFS 208

-
—

Version 1P20
para armarios eléctricos

Version IP 54 con caja

Frecuencia de alimentacion para transportadores vibratorios regulable

con independencia de la frecuencia de red.

Programacion mediante teclado y pantalla LED,

todos los ajuste se pueden realizar sin abrir la caja.

Velocidad de transporte constante en caso

de fluctuaciones de la tension de red.

Algunos modelos disponen de una funcién

de acumulacion mediante el control del nivel de llenado

y de una funcién de regulacién de la amplitud de vibracion.

La funcién de regulacién de la amplitud de vibracion permite

ademas una busqueda automatica de la frecuencia (frecuencia de resonancia).
Entrada de liberacion (arranque / paro), relé de estado (entrada activa/no activa).
Caja acoplable IP 54 o caja para instalacion dentro de armario eléctrico IP 20

Datos técnicos:

Tensién de entrada:

Salida

Frecuencia de salida

Entrada de liberacion:

Sensor funcion

de acumulacion

Relé de estado (ON OFF):
Temperatura de servicio:
Temperatura de almacenamiento -
Proteccion de entrada recomendada:

1157240V, 50/60 Hz
0..100/0...205V,3A,6 A/8A
30...140 Hz

contacto o024V, CC

24V, PNP (100 mA)

conmutador (250 V 1 A)
0...+45°C

10...480 °C

10 A, 16 A, 16 A lento,
interruptor automatico clase “D”

Pantalla de manejo y visualizacién

Aumentar valor
Disminuir valor

Atras

ool

Modo de programacion
o confirmacion

EAEIKNTY

Indicador de servicio

Mlaij\?é@:se realiza mediante un sistema de menus. ——— . .
i Liberacién OFF

Mediante un cddigo de acceso se puede acceder LI
a los distintos parametros.

Para iniciar la operacion de ajuste debe pulsarse =17
primero la tecla P y, a continuacién, seleccionarse I~

el numero de menu mediante las teclas de flecha.

Tramo de acumulacion lleno

Ininln i 0
HLL Valor nominal en %

oo ——— Tiempo de retardo en curso

Procedimiento de ajuste

Al pulsar las teclas de flecha brevemente, el valor indicado
aumenta/disminuye una unidad y, al pulsarla mas tiempo,
el valor aumenta/disminuye diez unidades. Il
Los valores modificados se memorizan de forma L
permanente al salir del menu o cuando no se

pulsa ninguna tecla durante 60 segundos.

Parar mediante tecla “0”
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Indicaciones de seguridad

El presente documento incluye las informaciones necesarias para utilizar debidamente los productos aqui descritos. Esta dirigido al personal técnico cualificado.
Las personas cualificadas tienen una formacion, experiencia profesional e instruccién especifica asi como unos amplios conocimientos sobre las normas,
disposiciones y reglamentos vigentes en materia de prevencion de accidentes y de las condiciones de servicio, por lo que han sido autorizadas por los
responsables de la seguridad del equipo y realizan las actividades necesarias para detectar y

evitar los peligros que puedan surgir (definicion de personal cualificado segun IEC 364).

iADVERTENCIA!
iTensién peligrosa!

La no observacion de esta advertencia puede provocar dafios materiales, graves accidentes e incluso poner en peligro la vida de los usuarios.
Desconecte la fuente de alimentacion antes de realizar trabajos de montaje y desmontaje, asi como para realizar un cambio de fusibles o modificaciones
de la estructura. Observe las normas de seguridad y de prevencion de accidentes validas para cada caso especifico.

Antes de la puesta en marcha debe comprobarse que la tensiéon nominal del equipo coincida con la tensién de la red

local.

Los dispositivos de paro de emergencia deben permanecer activados en todos los modos de servicio. En el caso de

que se desbloquee el dispositivo de paro de emergencia, no debe producirse un rearranque incontrolado del equipo.

Las conexiones eléctricas deben estar tapadas. Una vez finalizado el montaje, debe comprobarse que las

conexiones del conductor de puesta a tierra funcionan perfectamente.

¢ Coinciden la tensién de red, la tensién de servicio del transportador y la tensién de entrada del equipo?
Comprobar ! £ Cual es la frecuencia de vibracion mecanica del transportador?
¢ La potencia consumida del transportador se encuentra dentro del rango de potencia del variador? Comprobar.

Cablear el equipo segun las instrucciones de conexién, asegurarse de que las conexiones a tierra se ejecuten correctamente.

Los equipos nuevo se suministran con los ajustes de fabrica. Ver tabla de opciones de ajuste.

' Nota Si no se conocen los valores de ajuste actuales, restablecer primero el ajuste de fabrica a través del menu C210 “FAC.”
u
Al utilizar el equipo con valores nominales externos, establecer “E.S.P.” = |, en el modo con potenciémetro,
Valor nominal externo. programar ademas “Pot.” = I.

Ajustar el valor minimo: E.S.P. = 0, programar el valor minimo deseado mediante las teclas y, a continuacion,
establecer E.S.P. = I.

Ajustar los valores especificos para el transportador y guardarlos mediante el menu C 143 “US.PA” (se pueden restablecer mediante C 210 “US.PA.”)
En caso necesario, impedir el acceso al menu mediante C 117 “Hd.C.”

ISl 1y

La carga de los condensadores internos provoca un pico de corriente al encender el equipo.

Fusibles Cuando se conectan varios equipos a la vez existe el riesgo de que se disparen los dispositivos de proteccion de las lineas de alimentacion.

Por esta razon deben instalarse fusibles o interruptores automaticos con una caracteristica de disparo lenta del tipo “D”.

Uso conforme a la finalidad prevista Declaracion de conformidad
Los equipos descritos en el presente documento son aparatos Por la presente, declaramos que este producto es conforme a las

eléctricos para usar en instalaciones industriales. Fueron concebidos

para controlar transportadores vibratorios electromagnéticos.
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Opciones de ajuste Rango Codigo . Codigo ;
J De fabrica g Mensajes de error
Amplitud de vibracion ... 0...100 % A. 0% 000, 002
Segundo valor nominal (lento)  0...100 % 2. 0% 000, 002 = = Posible causa: cableado erréneo, electroiman defectuoso
Tension de salida méxima ~ 5..100% P 100 %. 096,008 | |E-~o- || JL | Cortocircuito en la salida
Frecuencia de vibracién 30...140 Hz F. 100 Hz 096, 008
Arranque suave ........... 0..4s /. 0.1s 096 _ _ Causa: Tension de red demasiado alta
Paro suave  ............ 0..4s \. 0,1s 096 [’L— - ,—L—,,—} { e } o realimentacion desde el electroiman.
Valor nominal externo 0/1 E.S.P. O 003
Valor nominal potenciémetro 0/ POT. O 003 Tensién de entrada demasiado alta
Valor nominal 0(4)... 20 mA 0/1 420 O 003 [,_- — H =T } Posible causa: Trgnsportgdor demasiado grande, .
Control rapido-lento 0/1 2SP. 0 003 corr L Lkt frecuepma demaS|_ado baja para los electroimanes instalados,
Invertir liberacion 0/1 -En. 0 003 entrehierro demasiado grande.
Retardo a la conexion 0..15s l. 5s 167 ) )
Retardo a la desconexion 0..15s l. 5s 167 [E/‘ A H SE ] Timeout de sensor excedido
Invertir sensor 0/1 -SE. 0 167
Activar timeout de sensor 0/1 EE. O 167 -
Tiempo timeout de sensor 30...240's E. 180 s 167 :50(? 3“2,232?{32 31%2:,;25;: 2?2;‘;;?;_ pulsando fa tecla
Activar modo de regulacion 0/1 ACC. 0 167
Param. regul. proporcional 1...100 P.A. 40 008
Param regul. integral 0..5 LA 0 008
Seguimiento autom. de frecuencia 0/ | AFC. 0 008
Busqueda de frecuencia ACTIVA A.F.S 008
Salvar ajustes del usuario PUSH. 143
Restablecer ajustes de fabrica FAC. 210
Restablecer ajustes del usuario US.PA. 210
Ocultar menus de programacion Hd.C. 117

Para ajustar la capacidad de transporte no es necesario introducir un cédigo. Al pulsar dos veces la tecla P se accede directamente al menu de valores nominales.

Cédigo 000 valor nominal de capacidad de transporte

[r)_0dD)
ooy

@@[D nnlglzj //7/7/7]@
Il L/ B Lo

Capacidad de transporte 0...100 %

Modo operativo

o Ajustar la capacidad de transporte
2 o
i Pl
E Capacidad de transporte
I »
ol Valor nominal 100 %'
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. qa =
Cadigo 003 Configuracion de funciones Potenciémetro Pantalla de manejo E
ESA | ESFE ) [428 ) [E5A ) [Par 1] y visualizacion <
_ E} _ Valor nominal externo IS
(P00 C_a3) (P - @~ - 2~ 2~ 0..+10V o
= ¥ 22 * o=} 10 2 0(4)...20 mA B
@ © ':'J @ © @ ©|+5V =
EH_—: B 2o ) © =Valor nominal mediante pantalla 500R w
== E] | = Valor nominal externo 0...+10 V ON A Entrada de sensor .
+24V | sensor [ +24V Control del nivel de llenado|
u Ty B @ 0 =Valor nominal externo  0...+10 V 0 0 o | = control rapido-lento 3
E] | = Modo operativo externo 4., 20 mA con segundo valor nominal| §
N a [mm] a[mm)t . y dos velocidades o
(For O =Par 1) E] 0=0...10 V/ 0(4)...20 mA Copacidad \Capacidad de transporte [de transporte. g
B | = Potentiometer de transporte | | . | . K
v v N 0 = Control del nivel de llenado |<->I P t | t E
E][ A7 ”] E=E @ | = Control rapido-lento con segundo tON tOFF 1
valor nominal Y= ontrol del nivel de llenado / Control rapido-lento
N 1 uncion de acumulacion
E][-Lm IB[-L«-« /][P] 0= Liberacion N (et ALiberacion
| = Invertir liberacion o e[—lramon +24 V _|| eracio — S
0 0 Sefial +24 V o contacto 8
@m Modo operativo cerrado libera la salida g
A = 2
a [mm]l a [mm Sefal +24 V o contactg -
' ) cerrado bloquea la salida | ©
Capacidad Capacidad ©
_ _ de transporte _ _ de transporte . ,E
- 1(: 1 L/ 0 t' - LL o/ 0 t' L
Caddigo 096 Transportador a[mm ' Méximo _
Capacidad x
B 100 % de transporte o o . ‘g
P)C 550 = 555 [P) - a [mm] P.80% P.100% Limitacion de la capacidad :
£ttt U0 2 maxima de transporte o
N TED- 100 % - Capacidad Limitacion interna, el valor o
v B < | o | detransporte nominal se sigue definiendo | =
Ty Ty i ..100 9 —» 2 del 0 al 100%. ®
EH” uUIE][H 100 ET] Capacidad de transporte 0...100 % ] Valor nominal 100 % é— o %
v 5 £ :
(P][F /040 E]['D' 00 [P) Limite méaximo 100...5 % 0! Valor nominal 100 % 100 % O
—
C Ccron B Cougn ; ; Ra El ajuste de la frecuencia c
@[« . _u_u_/l B[« . /uul @ Frecuencia de vibracién [Hz] /\ ﬂ A de vibracién depende del ;8
v v B tipo de transportador. ©
I 7 ] o . ——— — —— Importante. -g
Pl an) E][«‘. i7] (P] Tiempo de arranque suave 0...5 s Una frecuencia incorrecta 3
L puede daiiar el electroiman $
(4] w
vy Ag 5 40 Tiempo de paro suave 0...5 s mm
[E‘“  4f) E][ 1 117] [‘E] p p [mm] 100% Capacidad °
v v de transporte Rampa de tiempo con laque g &
Ty TaTyl Mod ti se activa/desactiva la Za
@ 0do operativo . capacidad de transporte S o
° ] T —> ajustada. E®
] [ ] L (ATa] <
. wr 1 w
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6digo ontrol del nivel de llenado / Sensor Sensor
Funcién de acumulacién 24V 24V 4 .
Ajuste de los retardos =
_ (] 0 0 ala conexiony a 5
(P]IE 500 & Z 57[P] Transportador la desconexion g
| a [mm — a [mm} [0}
E] ON Transpartador OFF <
[ 7 nnl (/& Retardo a la conexién B
e 0..15s. > g
E C N - ©
L E] Retardo a la desconexién —— t «
(Pl[Z L?L”E]lﬂ 5] [P] 0.15s. Al
|
v 2 N A Sensor Invertir la entrada -
T A T Invertir la funcion del sensor 24V | de sensor 2
ETH == "'IE][ 5E_1)[P] | = Invertido 0 I [ >, ' ]
(%]
Ser oAl T - ST,
[PIEE  O)=[EE /] [p] 0=Tiempo de fallo no activado
E] | = Tiempo de fallo activado Sensor c
o 24V —_— — Activar la supervision de | 2
G0 coon E = Tiemoo ti n EE  [j no activado sensor. Si durante el b
E LI]E][L 2450 [P] iempo timeout de sensor [s] = 0 Transportador fiempo de timeout 5§
v v L£  /[acivads gl oN ajustado no se detecta a
(P](/045) Modo operativo P o ninguna pieza en el e
— - ~ o > transportador, 2
|Cod|go 143 Guardar parametros actuales Ty > se desactiva la salida. 3
[P)E 0501% EER
J
E] (e ’b o % (GAFE ] E] Guardar parametros ajustados E] Se guardan todos las parametros ajustados anteriormente G_uardar los parametros
ajustados.
\ 4
E] (/00 Modo operativo
| Code 210 Restablecer parametros
(P 0005 2D
MENN Restablecer | £
T T i sbri Restablecer ajustes de fabrica establecer ‘os 3
EF"} (FAL ]E] (GEEE ]E] Restablecer ajustes de fabrica (4] ] ajustes de fabrica. =
+ E] Restablecer los §
ISR CAFE Restablecer parametros del usuario restablecer los valores guardados bajo C 143 parametros anteriormente &
@[ 4 E]lb’ U ]E'T] establecer parametros del usuari E] g | guardados bajo el codigo C143 g

"
[Ny NIN)

Modo operativo

| Cédigo 117 Bloquear acceso

D

(PIIC /_7/_7,’_7]@[’[. ! /7]@

v
@[HL L_ u E][HDL /]E]
%

[E

I= Menus ocultos

1 No se puede acceder a los menus de parametrizacion,
so6lo se puede ajustar el valor nominal de la capacidad de transporte
/L] Se puede acceder a los menus de parametrizacion

Ocultar los menus
de programacion.

E] Modo operativo
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Codigo 008 Modo de regulacion
a[mm] P.80%  P.100% Limitacion de la tension )
e Tala] N RRaTali] o % afmm] Maximo de salida o de la capacida
@ lL. u«_u_«] B lL. u«_«a] @ 1009 ) de transporte para evitar
: . % Capacidad que el transportador chogye
v E] dC:?chr:llgSgrt‘e de transpor} con los topes mecanicos.
- T . > : El rango de ajuste del
E"D] 7__4an) (] 7140 @ Capacidad de transporte 0...100 % ol valornominal 499, t valor nominal se mantiene
> o
v v (a) ol Valor nominal100 % 100 % t del 0...100%. -
E] [,—_ /,17/_7/_7] [Ff 5’@/_7] E] Limite maximo 100...5 %
| El ajuste de la frecuenciq
v i ___ /\ /\ A de vibracion depende de
(P[5 540)— (5 H80)[P]  Frecuencia de vibracion [Hz] tipo de transportador.
|

T T -oCnn I 1717
Conmutacion al modo de regulacién v \/ \/

0 = Control (sin sensor)
| = Regulacién (con sensor) Para conseguir una amplitud

<0
™
I}
&l

[ de vibracion constante

D) )| o | el o

=R Parte proporcional de los parametros de regulacion MFS incluso cuando se producen
(amplificacion del bucle de control) \ fuertes cambios de carga, 2
se activa el modo de b
. ) ., regulacion. Para el modo de b
(A O=lA D @ Parte |ntggra| de los parametro_s de _rfegulacwn regulacién se necesita un >
] (atenuacion en caso de sobrevibracion) sensor de aceleracion. 3
v
[/_’F.L_ Ul [/_7(;[ /] @ Se_gwmmniooautométlco de frecuencia J Modificacion del tipo
0=0OFF 1=0ON J_l: 10=_—¥ de regulacion. b
v a[mm] |y | p Tiempo de estabilizacion,
- [4] Iniciar busqueda de frecuencia Y 11 100= T velocidad no constante
/ del transportador.

Parametras regulacionl Modeo-reaulacionl Frecvibracidon Capacidad max_transp

v R
__ . >
(P] Modo operativo I t
__ Cambio de frecuencia
HEL L) f=fijo HEL ! f=fresonancia automatico segun
frecuencia de resonancig
Iniciar busqueda
automatica de frecuencig

(] Pulsando la tecla se inicia la busqueda automatica de la frecuencia de resonancia

El modo de regulacion de amplitud requiere un sensor de aceleracion, como por ejemplo el SW11, que debera instalarse en el transportador.
El sensor debe fijarse de forma adecuada (para evitar la vibracién propia del sensor) y debe comprobarse que el transportador esté firme.

Ajuste manual de la frecuencia de vibracion:

El ajuste de la frecuencia debe realizarse con un valor nominal pequefio (p.ej. 30%), puesto que cuando se produce una coincidencia con la frecuencia de resonancia se puede producir una gran amplitud
de vibracion incluso a bajas tensiones de salida (choque con topes mecanicos). Para buscar la frecuencia de resonancia en la linea de salida debe instalarse un amperimetro analégico de aguja para medir
el verdadero valor eficaz (amperimetro de hierro mévil). La frecuencia de resonancia se alcanza a una amplitud de vibracién maxima y a una corriente de salida minima.

Busqueda automatica de la frecuencia (s6lo en modo de regulacion).

* Establecer el valor nominal en cero.

* Activar el modo de regulacién (menu C 008, parametro ACC = I).

* Iniciar la busqueda de frecuencia (configurar el parametro "A.F.S." en el menu C 008, e iniciarla mediante la tecla de flecha) para determinar la frecuencia de vibracion 6ptima del transportador vibratorio.
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Conexion

Version con caja Conexiones internas Bornes de control Conexiones de potencia
Hay distintas posibilidades de conexion segun el modelo. > = - Reléde estado:
Versién estandar >3z &= @ 2> B
gag:e ge e”iraga ge reg, cable ?e Za“dal'd 123456 7 89][31323334 21 22 23 24 25 26 27 28 29
able de entrada de red, conector de salida Qoo |Q0o
Sensor nivel de llenado, conector de sensor de 5 polos DIN xxx o de 4 polos M12 AlslE Qovooro022
Sensor modo de regulacion de amplitud, conector de sensor de 4 polos DIN xxx a5 Z -
Para conectar las lineas de sefial de liberacién y/o de estado se puede instalar un conector adicional. Cw o+ o CZL & i —
Versién Plug and Vib: ts @T( S
Cable de entrada de red y cable de salida enchufables g2 10 E-:']E%'D 2
Sensor control del nivel de llenado 4 polos M12 oo &
Sensor regulacion de amplitud 4 polos DIN 2 ; Electroiman =
Sefial de estado, (contacto de trabajo), 4 polos M12 < %
Senfal de liberacién (contacto 0 24 V, CC) 4 polos M12 vt e
0
<
500R £
&
, IR 1=24V
i 2=---
X4 Sensor nivel de llenado X6 Entrada de liberacion x4 dSensor nivel ' 3=GND
e llenado 4 = Entrada
1=24V,DC 1=24V
X4 X6 @1 . O 2= i
3= GND O 3=GND X40 Sensor 2 = Entrada
4 = Entrada 4 = Entrada Amplitud de vibracion & 3=GND
X40 5 X40 Sensor Amplitud de vibracion X5 Salida de estado 1=24V
=~ ° r\ T=+24V , X6 Entrada =---
, 2 = Entrada ; i4 \ 3=GND
3= GND de liberacion 4 = Entrad
= = Entrada
X1 r 1
1=A1 —ﬁ—‘-—l ! =
[(o)6) | 2=A2 1 I X5 Salida de estado .l 4 ;\
X1 | @l 3=Pantalla—¥ ' _ _ _ _ _ _ _ , F—————— -
4=PE !
Conector de salida Utilizar Gnicamente X1 Salida gg 2=A2 :
X0 o cable de salida cables apantallados. al transportador 2 - EaEntall “““““
marrén | 1 Utilizar unicamente
X0 Conexion ared L B 1=L cables apantallados.
110/230V 50060 Hz | " a0/ X0 Conexion a red 2=N
amanovere@ 110/230V, 3=nc
Referencias de los conectores enchufables: Referencias de los conectores enchufables:
Conector de salida: HA-4-M / 090212 Entrada de red: HA-4-M-F / 090218
Nivel de llenado: conector de sensor 4 polos M12 RSV-M12-4 / 090131 Salida: _ 3 ] HA-4-M /090212
Modo de regulacion: conector de sensor 4 polos RSV-M12-4 / 090131 Nivel de llenado, liberacion, relé de estado,
Modo de regulacion: conector de sensor 4 polos, M12  RSV-M12-4 / 090131
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Conexién
Version para armarios eléctricos

14

Sensor de material ™ E
+24V

. 4
Liberacion ,

®)

MFS168

—5
12..24V, DC F?
Valor nominal , E .

E
7 - 7
8 8 ka S
0(4)...20mA 0..10V +5V/|

1A

externo _negro _GND
L. naranjalNPUT
Sensor de aceleracion SW.= -naran)
. | rojo_ +24V
uzzio
relé de i]—
Utilizar 4nicamente estado - }
cables de salida apantallados interno IS
= & N
it Pantalla LBt
Electroiman r— | ‘ ‘ ‘ ‘ [ QIS
| |
) I

[ — . >
v N
Tension de entrada L JE]
L, N, PE, 115 /230V N 3
50/60Hz .. e S
©re m:
— 1

Si se conecta un potenciémetro de valor nominal,

&

Dimensiones

o A
l B
57
0} —1
0w ™
SPEED Q2
(PJ(P)E_ZHa)(P]
MFS 168
@ ©
=i v
fzg
5
ca.2m D

YEEEZELE 68 L 9 S ¥ €T |

a €nelmenu “C 003" deben establecerse los parametros E.S.P. = 1y POT. = 1. =
Conexion recomendada de la pantalla del cable
de salida % ]
Regulador | : < 8 8 8 g o
i [e] ~ N+« 0
Fijar la pantalla de forma que 8 — <
se tenga la maxima superficie % [ISRE=S
de contacto con la placa 0 & ®
ofMO S ™ )
%: < OFTOoOMY
i ﬁ ™ (o) 2 ol S 2]
Cable de salida Borne de apantallamiento QD E
(accesorio) E <mOO0Ow
numero de pedido: 902.40
KBA_168_ES_062010.dsf 06/2010 REOVIB MFS 168 8




Combiaciones de equipos individuales (externos)

Ejemplo de una estacion de alimentaction con un alimentador lineal y circular con

El pre-alimentador se regula el alimentador circular y el alimentador circular se
regula desde el alimentador lineal mediante un cable de connexion 1 : 1

Alimentador lineal

ISEN]

| +24V
S &| GND
SE:,
S o] +24V
S~
S

- N w w
<< Z2 a0 0

S ©| +5v

—1 S —=|GND

——

+

2122 23 24 25 26 27 28 29
Qo020002

Alimentador circular

S —| GND

SEN]

 w| +24V

S | GND
S o +24v

S ©| +5v

- N wow
<< Za0 0

S o
ISEN
S

—E

+

212223 24 25 26 27 28 29
VOV D0222Q

Tolva

SEN]

© w| +24v

S &| GND
S o
S o +24V
[SEN]
S

 w©| +5V

—1 9 ~|GND

——F

+

- o w w
<< Z2a0 0

2122 23 24 25 26 27 28 29
Qo000 202Q

Alimentador lineal

Alimentador circular

Tolva
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Alimentador lineal

[

Combiaciones de equipos individuales (externos)

=

Alimentador circular

[

=

X6
Liberacion

X5
Salida
de estado

Conexion
ared

Cable de conexion uno a uno

O (l d O 1 1
Sensor X4 X6 Sensor x4
de materi ‘ ‘ Liberacion \ '
1
X40 ‘.{ ®) ‘(@) X5 X40 .‘. ‘(@)
Sensor de Salida Sensor de
aceleracion uzzio de estado aceleracion uzzio
(/ N (/ N
\ // e \§ y) -
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