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Instrucciones de uso

REOVIB MFS 258

-
-

Dispositivo con

Dispositivo para montaje
carcasa IP 54

en panel - proteccién P20

Caracteristicas:

Frecuencia de transporte del transportador vibratorio regulable independientemente de la frecuencia de red.
Capacidad de transporte constante en caso de variaciones de la tension de red por compensacion interna.

Circuito de acumulacién integrado al control del nivel de llenado.

Salida de 24 V CC para valvula de solenoide (modelo en IP54) y regulacion de amplitud de oscilacion (requiere

sensor).

Posibilidad de busqueda automatica de la frecuencia de resonancia del transportador vibratorio.
Entrada de validacion (Marcha / Parada), relé de estado (salida activa / inactiva).
Dispositivo con carcasa IP 54 o dispositivo para montaje en panel con proteccion IP 20.

Caracteristicas técnicas:
Tensién de entrada

Salida

Frecuencia de salida

Entrada de validacion Contacto 024 V CC
Sensor circuito de acumulacion 24V, PNP (100 mA)
Salida de valvula de solenoide 24V, 150 mA

Relé de estado (Marcha-Parada)
Temperatura operativa
Temperatura de almacenamiento
Fusible recomendado

0..+45°C
-10...+80 °C

110/ 240V, +/- 10%, 50/60 Hz
0..100/0...205V,3A,6 A/8A
5...300 Hz, (preajuste 35... 140 Hz)

Contacto inversor (250 V, 1 A)

10 A, 16 A, 16 A lento, interruptor automatico tipo "D"

Panel de indicacion y de mando

Mode de programacion
o Confimacion

Utilizacion
Los diferentes controles y parametros se ajustan a través de un
menu al que se accede mediante cédigos.

Para ello hay que pulsar primero la tecla P y luego seleccionar
el cédigo del menu deseado mediante las teclas de flecha.

Parametraje

Pulsar  brevemente las teclas de flecha para
aumentar/disminuir el valor indicado en una unidad. Pulsar
largamente las teclas de flecha para aumentar/disminuir el
valor indicado en una decena.

Los nuevos valores se memorizan al salir del menu o bien al
transcurrir 60 segundos sin pulsar ninguna tecla.

Indicador de servicio

//__///l://: Validacion INACTIVA

Tramo de control lleno

/]
L

InInln Valor nominal en %

LI
oo ———— Temporizacion activada

Crrc

wIRET Parada con la tecla "0"
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Posibilidades de ajuste Rango Cadigo anfiglIJracién ((j)édigo Mensajes de error
origina € acceso

Amplitud de oscilacion 0... 100 % A. 0% 000, 002 Sobrecarga (corriente de salida demasiado alta).
Tension maxima de salida 5...100 % P 90 %. 096, 008 [/L:/_ R ] [ ! ] Causa posible: Transportador demasiado grande,
Frecuencia de vibracion 35...140 Hz F. 100 Hz 096, 008 = = frecuencia demasiado baja para los imanes utilizados,
Rampa de arranque suave 0..60s . 0,1s 096 entrehierro demasiado grande
Rampa de parada suave 0..60s \. 0,1s 096 = = Cortocircuito a la salida
Valor nominal externo 0/1 ESP. 0 003 {E I~ /‘//‘} [ LI } o o
Valor nominal potenciémetro 0/1 POT. 0 003 Causa posible: Error de cableado, iman defectuoso
Valor nominal 0(4)... 20 mA 0/1 4.20 003 . .
Control aproximado/preciso 0/l 2SP. 0 003 = v Tension de entrada demasiado alta
Invertir la validacion 0/1 -En. 0 003 {: crar } [ LIl ] Causa: Tension de red demasiado alta o retroalimentacion
Temporizador de conexion 0..60s l. 1s 007, 167 por el iman
Temporizador de desconexion 0...60s 0. 1s 007, 167
Invertir el sensor PNP / PNP invers -SE. PNP 007, 167 — ) ) . .
Activar timeout del sensor 0/ EEn. 0 015 [L‘ I ] [ [ ] Tiempo timeout del sensor excedido (sensor de material)
Tiempo timeout del sensor 1..240s E.. 180's 015
Cierre de la valvula de aire 0..60s Ai. 4s 015
QCt'Yar ?' mOdolregﬁl'ador ol 8”100 éﬁc- 20 882 {,- H, — } Error de sensor (inicamente en modo regulador)

arametro regufacion proporcional #... A Coomar JuTe L Acelerémetro defectuoso o falta
Parédmetro de regulacion integral  0...100 LA 100 008
lBl;IjS.quelda de frei:uznma I,%CTIVA AFS. 823 [L:/‘ o H/UL'/'/ ] La frecuencia ajustada resulta demasiado baja para el
|:d:32: IZ ?rzgheenngia Z;i'a”za IF 040 electroiman utilizado o la frecuencia cambia demasiado
Alimentacion pulsada 0/l HOP. 064 rapidamente con este ajuste
tiempo de retardo on 0..60s H. 1s 064 . . . " "
tiempo de retardo off 0.60s h. 1s 064 Hay que borrar los mensajes de error en el menu C009 mediante "Cl.err. B
sensor de inversion de la tolva 0/1 -Ho. 0 064 . " n . y
Memorizar ajustes del usuario PUSH. 143 Timeout se puede poner a cero con la tecla " I" o por validacién. |
Restablecer la configuracion original FAC. 210
Restablecer los ajustes del usuario US.PA. 210
Ocultar los menus de programacion 0 / | Hd.C. O 117
Ocultar el ajuste del valor nominal 0/1 di.S. 0 137
Indicar el nimero de la versién de software 001

No es necesario seleccionar ningun codigo para ajustar la capacidad de transporte. Al pulsar dos veces la tecla P se accede directamente al ajuste de los valores nominales.

Cddigo 000 Valor nominal de capacidad de transporte

a %} il = ‘
v
P Modo operativo

/000 @ Capacidad de transporte 0...100 %

a [mm]

100 %

o | Amplitud

Valor nominal

Capacidade de transporte

Ajustar la capacidad de
transporte
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Indicaciones de seguridad

El presente documento incluye la informacion necesaria para utilizar debidamente los productos aqui descritos. Esta dirigido a personal técnico cualificado.

Dicho personal dispone de formacion especifica, experiencia profesional y amplios conocimientos sobre las normas, disposiciones y reglamentos vigentes en materia de
prevencion de accidentes y de condiciones de servicio, por lo que ha sido autorizado por los responsables de seguridad del equipo para realizar las actividades
necesarias de deteccion y prevencion de los posibles peligros. (Definicion de personal cualificado segun IEC 364).

jADVERTENCIA!

jTension peligrosa!l

La no observacion de esta advertencia puede provocar dafos materiales, graves accidentes e
incluso poner en peligro la vida de los usuarios.

Desconecte la fuente de alimentacién antes de realizar trabajos de montaje y desmontaje, asi
como para realizar un cambio de fusibles o modificaciones en la instalacion.

Declaracion de conformidad

Por |la presente, declaramos que este producto es conforme a las

Respete las normas de seguridad y de prevencion de accidentes vélidas para cada caso normas EN 61000-6-4 y EN 61000-6-2 segun la directiva

con la tensién de la red local.

Los dispositivos de paro de emergencia deben permanecer operativos en todos los modos de Uso conforme a la finalidad prevista

servicio.

El desbloqueo del dispositivo de paro de emergencia no debe provocar una puesta en marcha
incontrolada del equipo.
Las conexiones eléctricas deben estar tapadas.

especifico. . ) . o 89/336/CEE.
Antes de la puesta en marcha debe comprobarse que la tensién nominal del equipo coincida REO ELEKTRONIK AG, D-42657 Solingen

Los equipos descritos en el presente documento son aparatos
eléctricos para usar en instalaciones industriales. Fueron concebidos

Una vez finalizado el montaje debe comprobarse el correcto estado de conexion de los para controlar transportadores vibratorios electromagnéticos.

conductores de proteccion.

Puesta en marcha

¢La tensién de red, la tension de servicio del transportador y la tensiéon de entrada del equipo concuerdan?

' iControIar! ¢ La potencia de conexidn del transportadoro esta dentro del margen de potencia del dispositivo?
- ¢ Cudl es la frecuencia de vibracién mecanica del transportador ?
La carga de los condensadores internos provoca un pico de corriente al encender el equipo. Si se conectan varios equipos a la vez, existe
' Fusibles el riesgo de que se disparen los dispositivos de proteccidn de las lineas de alimentacion. Por esta razén deben instalarse fusibles o
u interruptores automaticos con una caracteristica de disparo lenta, p.ej. del tipo "D".
Nota iEmpalmar el equipo segun las instrucciones de conexion, realizar una toma de tierra correcta!

Los equipos nuevos presentan una configuracion original de fabrica (véase Tabla de posibilidades de ajuste)
Si se ignoran los valores de ajuste actuales, restablecer primero la configuracién original a través del menu C 210 "FAC."

Valor nominal
externo

Al utilizar el equipo con valores nominales externos, establecer "E.S.P." = | en el menu C 003, y en caso de utilizacién de un potenciometro,
programar ademas "Pot." = I. Ajustar el valor minimo: seleccionnar "E.S.P". = 0, programar el valor minimo deseado mediante las teclas y,
a continuacion, seleccionar "E.S.P." = I.

g
g
!

Ajustar los valores especificos para la instalacion y guardarlos seleccionando "US.PA." en el menu C 143 (se pueden restablecer mediante
C 210 "US.PA"). En caso necesario, ocultar el acceso al menu mediante C 117 "Hd.C." = I.

Bajo reserva de modificaciones necesarias en base al progreso técnico.
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O H . e . Pantalla Potenciémetro
Cddigo 003 Configuraciéon de funciones 0.+10V 0(4)...20mA Ajuste interno por teclas | S
ESP E5P ) (w20 ) ESE ) [PTTT) en el panel indicador %E
E] Valor nominal externo £<
(PJIC550) CE] (P - 2~ - 2 0kR 2~ 0..+10V, 0(4)..20 mA, |55
i g“’ — g@ g sy potenciémetro 10 KO g
. . ©
__Y (4] s 0 = Valor nominal mediante pantalla 500R
[PJlESZ &) (] £57 I[P | = Valor nominal externo 0...+10 V O Entrada d
24V T Sensor w24 VT ntraaa de sensor )
_N E] 0 = Valor nominal externo 0...+10 V > > Control del nivel de S
120 dH28 N [P] | = externo 4..20 mA o " o - llenado o =
B A A Canacidad de t . control aproximado/ o
apacida e transporte i
B 0=0..10 V/ 0(4)..20 mA i — = \ Felocidades de wansporte| S
POL_USIFEE T][P] )= Potenciémetro Capacidad de g
| » | » ®©
v ¥ 0 = Control del nivel de llenado | | t | e =
. - . o < <+ t <
R EEEN %[ 283 7] @ I = Control aproximado/preciso con t-off ton wl
*‘ . segundo valor nominal | [y '(:;Srr:(t;g:]di ,;i(\;,ﬁ:ntzjelz;ggr?do/ w Control aproximado / preciso
v E] 0 = Validacion
P I ! . .. . .
EH [ Ul E] ! l E] | = Validacion invertida Validacion A Validacién Sefial de +24 V o :5
i v +24V VY contacto cerrado Q
H o
@ nnn Modo operativo . t= - t= desbloquea la salida =
= >
a [mm] Sefial de +24 V o 3
a [mm] / _ \ / i contacto cerrado 8
- Capacidad de transporte _ ( Capacidad de transporte _ bloquea la salida @
] 0| tV - ] 0 g E
[ 20 Transportador
Cod go 096 /020 Tra Spo ado a[mm Capacidad de transporte Maximo Limitacion de la
100 % . s
E] 9 9 capacidad maxima de ®©
[FIIL_ 000 (136 [P 3 a [mm] P.80%  P.100% transporto. Eo
= . X
g o Capacidad de \© o
v N _ L | 100% 3" transporte Limitacion interna, el _S g
Ef’] 5 an) ~ /00 Eﬁ’] CeERlbEr O D Chall D o ol Valor nominal 100 % ézlfci)r:igrc:?c;ndaellsoezjlgue o £
O o
v v . 100 %. g3
FE o % 7 g7 [p]  Limite maximo 100..5 % ol Valor nominal 100 % 100 g
| %
v E] : : iz Ajuste de la frecuencia de
RE 5’7/_7] E][F 4a4) [P] FrEELRIAE @2 V1D 2E e 1F2] vibracién en funcién del | .5
| | transportador. 28
v Y (4] _ T q 0..60 iimportante! g5
@ l(_./ / /U] E][/_./ /_L/L/l @ l1empo de arranque suave U... S m {Una frecuencia § ;
¢ incorrecta puede danar | L ©
(o] . el electroiman!
=7 Tiempo de parada suave 0...60 s.
[Plls_&)<5_Hdl[P] podep a -
\* - | 100% . _ Rampadde arra(?que y S
— Modo operativo apacidad de transporte rampa de parada suave S
@ P del transportador. ag
25
g
0 e
<
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|Codigo 008 Modo regulador |

. .z .z [0}
E;([)n;r?] a[mm] P.80%  P.100% Maximo L|m|tap|0n de la tension 2
@[/' /7/1(1]@[/' /7!‘)5]@ % de Sal!daOde la EQ0
L uudfell. vud 3 capacidad de transporte :5%
%1 = Cobackeldoanapert Capacidad de con el finde evitarque el | g &
v N = P | P 2 | transporte electroiman rebote. El o5
= Capacidad de t rte 0...100 % | —> rango de ajuste del valor | S~
I Lt I [ pacida e transporte U... () 0 . ' -
? 4 @ Valor nominal  100% ¢ nominal se mantiene del §
0 al 100 %. ®©
] uj«-««-« E] o o . . ° o
(P2 wuu}E][/'- gad) @ Limite maximo 100...5 % |
‘V ¥ La frecuencia de vibracion | g
e E] e se ajusta en funcion del ©c
(PI[E 545) E]l«-. HG0)[P] Frecuencia de vibracion [Hz] tipo de transportador. o8
| | O ®©
38
v _Y _[a] ___ Conmutacion al modo regulador 5"%
R E][/ 'CL/J[P] 0= Control (sin sensor) [
| | = Regulacion (con sensor) Activar el modo regulador 5
v E] ) .. . para conseguir una 8
(FA_I10)=[~A I5)](p) Parametro de regulacion proporcional amplitud de vibracion =
E] (ganancia del bucle) constante incluso cuando %
E] se producen fuertes 'c—)
2 7 cambios de carga. Para el
[/ A0 E] IH /U] E] Param_etro de FEELIREIST (T(EeE modo regulador se -8
| (amortiguacion del penduleo) requiere un acelerémetro. | =
v
gEC o [] (p] Regulacion automatica de la frecuencia Influir en el comporta- ®
Ad 0 = Inactiva | = Activa 10=_—¥ miento de regulacion. °s
v afmml |y | p Tiempo de estabilizacion, | 2 g
qEC Iniciar la busqueda " - comportamiento de 23
AES [ 9 - 7 | e T vibracién (inestabilidad) |-G ]
v - del transportador. $
(e _/000] | ! ”
e Modo operativo !
- = Cambio de frecuencia
AEL Of = fijo f = f resonancia automatico segun Ia
frecuencia de resonancia
(4] N 2 e n ; Iniciar la busqueda
Pulsando la tecla se inicia la busqueda automatica de la frecuencia de resonancia. automatica de frecuencia

El modo regulador de amplitud requiere un acelerémetro, como por ejemplo el SW11, que debera instalarse en el transportador. El sensor debe fijarse de forma sdlida
(evitando la vibracion propia del sensor). Ha de comprobarse que el transportador esté instalado firmemente.

Ajuste manual de la frecuencia de vibracion:

El ajuste de la frecuencia debe llevarse a cabo con un valor nominal reducido (p.ej. 30 %), puesto que une tensidn de salida reducida puede producir una gran amplitud de
vibracién (penduleo del electroimén) al alcanzar la frecuencia de resonancia. Para buscar la frecuencia de resonancia debe instalarse un amperimetro analégico de valor
eficaz de aguja (instrumento de hierro movil) en la linea de salida. La frecuencia de resonancia se alcanza a una amplitud de vibracién maxima con una corriente de salida
minima.

Busqueda automatica de la frecuencia (sé6lo en modo regulador)

- Ajustar el valor nominal en cero.

- Activar el modo regulador (menu C 008, seleccionar parametro ACC=l).

- Al iniciarse la busqueda de frecuencia (seleccionar el parametro "A.F.S." en el menu C 008 y pulsar la tecla de flecha) se determina la frecuencia de vibracién 6ptima del
transportador vibratorio. Al alcanzar la frecuencia de resonancia, el equipo vuelve automaticamente al modo operativo normal.

Indicacion:

Si el electroiman empieza a martillear durante la busqueda automatica, debe disminuirse el valor del parametro "P" en el menu "C 008".
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Cadigo C 007 / C 167 Control del nivel de llenado
| g . Sensor vt Sensor Ajuste de las c
i temporizaciones de Q
@ [/' (‘)/7/7] E] [/' [ 7] E] 0 0 conexion y de 8
L Uuu L D Transportador 2 B
" Ad | a [mm} — P a [mm e desconexion s
EH ! QD]E][ T @ Temporizacion de conexion MARCHA PARADA g
! [~]—= 0..60s | > > e
v < » t < 'S t
e = Temporizacion de desconexion = ton T
& Llﬂl%lﬂ 5] (7] e T g_Gg) toff
| I
LN T 4 Invertir la entrada -
ey = Invertir el funcionamiento del sensor 24v S 24v Sensor o
-5E [0 -cE ; ensor - del sensor @
ETH JLC UIE][ JLC. /l | = inverso 0 [ﬁ =t 0 ﬁ l_ :t g
M M _CC L 2
— H . o I !
@ Modo operativo
|Cc’>digo 015 Funciones especiales
_ _ _ Sensor Activar el control por o]
(P](C ’JL7L7]E] o «’blE‘] 24V - — sensor. Si durante el g
v 0 tiempo de timeout »
(P[EEn OI=[EEn /[P] 0 = Transportador no para en caso de timeout a [mm] —rm——-_---— —_— — ajustado no se detecta g
B LR | = Transportador para en caso de timeout ton MARCHA ninguna pieza en el 5
Inactivo < »| Transportador _ transportador, la salida | £
= = _— X X - — v ivara o)
E ’-ZUIE] [E /500)[P]  E. = Tiempo de timeout del sensor [s] CEn 1 activo | E 50 L se desactivara. O
|
v %‘ [}
o ] E] = ] : H H H H A -g
(P] E] (@, /0[P] Tiempo de marcha por inercia de la salida de solenoide owypb0— Ajustar el tiempo de g
\v - = 0 marcha por inercia 3
M . para la salida de la o}
(P] Modo operativo afmm] valvula de solenoide. §
- — =
|Cc’)digo 064 Alimentacion pulsada — — > 3
/‘/( . /U >
(]
EH(' /7/'//'/]@[/‘ /'/CU]E] . ©
L LUl )l LU T Transportador Solenoide =
7 ‘ Parada Parada =
wn
e Tea| Py 0 = alimentacion pulsada off
l/ 1L «l [/ T (l
o, L [N . s
| = alimentacion pulsada on
— - Ajuste de la relacion «
H ZUI% (H 540)[P]  tiempo de retardo on afmmi, marca-espacio de la 3
alimentacion por 3
— . pulsos de la tolva £
(P][A 1L7]% =3 /5][P] tiempo de retardo off . 8
| " e —— —> g =
(4]
on Ao Ho4aad) i [hoHan g
(P[-H0 & ]E] -4 1][P]  sensor de inversion de la tolva (no activo) <
| |
v v
@ Modo operativo
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| Caddigo 117 Bloquear acceso |

i ] E]
EHL. uuul ll_. I Il
|

[JDv] (DD

v ) Np se puede acg:eder alos menus.de parametnzaplon, Ocultar los ments de
= = |= Menus ocultos s6lo se puede ajustar el valor nominal de la capacidad de transporte. .
R EEN = AR 7 , S programacion.
! ‘ Se puede acceder a los menus de parametrizacion.
v v
(P] Modo operativo

| Caodigo 137 Bloquear el acceso al valor nominal|

=N ET]

Se puede ajustar el valor nominal
No se puede ajustar el valor nominal

T T 0 = Acceso al valor nominal ON
@ o5 L IE][D l@ | = Acceso al valor nominal OFF

Acceso al valor nominal.

v v
(P] Modo operativo

| Caddigo 143 Guardar parametros actuales

(PIIC G'J'Jl%i:. /53) Eﬁ]

v
A E] e E] Seleccionar el conjunto paramétrico 0 a 3.

; id

Guarda un maximo de 4 conjuntos paramétricos diferentes (0 - 3).

(«] Se guardan todos los parametros ajustados anteriormente.

(P][FLUSH ]%[SHFE J[P] Guardar los parametros ajustados
\ —

Guardar los parametros
ajustados

A

v
(P] Modo operativo

| Caodigo 210 Restablecer parametros

(P)[C - 2 0[P
N M

ul
3

c
C
=)

N < T3

Restablecer la configuracién original (a]  Restablecer la configuracion original

(5AFE [P)

Restablecer la
configuracion original

(/5! F)(p) Seleccionar el conjunto paramétrico 0 a 3. Se guarda un maximo de 4 conjuntos paramétricos diferentes (0 - 3).

]
D D)D) )

N
L
n
~J
Kl
&r-
o
M
©ry
&

Restablecer los ajustes
del usuario

(«] Restablecer los valores guardados bajo C 143

Restablecer los
parametros anteriormente
guardados bajo el cédigo
143.

Servicio

/400)  Modo operativo
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| Codigo 127 Activar el modo de servicio

o
v Permite ajustar Ajustes g
(4] EA5 0 = Modo de servicio Inactivo : o ‘s adicionales g
ET]ltn.f«. UIE] En5 P] | 2 Modo de servicio Activo Imax, F min / F max y el limite de tensién 3
[
E] //_,’ 75 Modo de servicio
| Codigo 040 Servicio
Conversion
(P Z00) 5 [ oHa)) = Valor indicado x Inom _ 38,5 x 6 controldela
] Se indica la corriente actual del iman en % = =2,31 A| corriente de salida
v Corriente actual (indicado)en %  de la corriente nominal del equipo (Inom). 100 100
@ @ de la corriente nominal del equipo
v v I Conversion, p.ej. electroiman 4,8 A . N 09
Rl %[/_ 505 [P)  Limite de corriente en % de Imax. 'éé‘;;?r:tzl(;:]s'ﬁig: Lan °5
\ ] Ajustar el limite de corriente en % I-limite x 100 = 4,8 x 100 =80 % | funcion del electroiman | & -g
v v N de la corriente nominal del equipo (Inom) Inom 6 e
(PI[EL F5) E][,—'_/__ 30) (P] Limite inferior de frecuencia
+—‘ S Hz 300 Hz Limitacion del rango de ©
Rango de frecuencia posible F.L. F.H. frecuencia aiustable por ©
@[,— H 120 E] (FH 80 (p] Limite superior de frecuencia Paréametros "F.L." y "F.H." L el usuario I P o
T " . =}
‘ + el e id « Un rango de frecuencia §
_ _ : o max.1:4 estrecho resulta sermas |
(P[5 505)(P] Frecuencia actual Rango de frecuencia util o B provechoso para la e
| (indicada) Parametro "F* busqueda automatica de | §
Menus C 008, C 096, C 020 ; =
v _ M (a] Limitacion de la tension < T la frecuencia. E
E][/UL/ Ul @[PL / /l E] de salida 100 V =

0 = Inactiva, | = Activa

Se indica la frecuencia de vibracién actual.

Control de la frecuencia
de vibracion
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Conexion

REOVIB MFS 268 IP 54, 3A, 6A, 8A

Modelo con carcasa

Las posibilidades de conexién difieren segun el modelo.

Modelo estandar:

Cable de entrada de red, enchufe de salida,

Enchufe 4 polos M12 para sensor del nivel del llenado

Enchufe 4 polos M12 para sensor de modo regulador de amplitud

Puede montarse una unién roscada adicional para conectar la validacion o la sefial de estado.

Modelo "Plug and vib":

Cable de entrada de red y cable de salida enchufables

Enchufe 4 polos M12 para sensor del nivel del llenado

Enchufe 4 polos DIN para sensor de modo regulador de amplitud
Enchufe 4 polos M12 para sefial de estado (contacto de cierre)
Enchufe 4 polos M12 para sefial de validacién (24 V CC o contacto)

X4 Sensor del nivel de llenado

1 +24V
o1 o 2
4 2 ]
() 3= Tiera
— Entrada

X40 Sensor de la amplitud de vibracion

1 +24V
2= Entrada
3= Tierra

4

Conector de salida
o cable de salida

1=A1

2 = A2 jUtilizar solo cables
3 = Pantalla apantallados !
4=PE

Conexiones internas Bornes de control

Conexiones de potencia

Conexion a red
110/ 240 V 50/60 Hz

> S Relé de
<
¥ ? ostado ¥z 8 H
123456 7 8931323334 353637 212223242526 2728 29
Qoo0200220|0002| |22 2000220000
IACSEE EREY
8|S T
T FIEl a>> 3
s 3 =
Q2 10Kk - Eﬁfj <
Z 0o 8 3 : L
) 3 0 ; Q
‘ ‘5 ; § E Electroiméng 3
: ) H
] 4 e L
3 e
N
f 500R{
1 + .
4.20mA  y7 Salida Valvula 24 v (%) 1= Salida 24 V
s/ 3= Tierra
1=24V
X4 Sensor Nivel 3= Tierra
de llenado \als/ 4 = Entrada
X40 Sensor Amplitud 7al, 1=+24V
de vibracion Sle 2 = Entrada
- 3 = Tierra
co e 7[R 1=24V
X6 Entrada de validacion 3= Tierra
4 = Entrada
-_— /
X5 Salida de estado (/3% % z (ﬁl
\als/ 5 = Time Out 24 V
) 1=A1
X1 Salida al transportador B 2=A2 ‘J
ko] o)
3 = Pantalla ;
4=PE T
X0 Conexion a red 1=L
110/ 240V, BN P
50/60 Hz koo 3=nc
4 =PE

.E%aﬂ

Referencias de pedido de los conectores enchufables:

Conector de salida: Conector de potencia 3+PE

Nivel de llenado: Conector de sensor cuadripolar M12

Modo regulador: Conector de sensor cuadripolar M12
(apantallado)

HA-4-M / 090212
RSV-M12-4 /090131 Salida:

Entrada de red:

Vélvula, modo regulador:

Referencias de pedido de los conectores enchufables:

Enchufe de potencia 3+PE
Conector de potencia 3+PE

Nivel de llenado, Validacion, relé de estado: Conector de sensor cuadripolar M12
Conector de sensor cuadripolar M12

HA-4-M-F / 090218

HA-4-M / 090212

RSV-4 /090104

RSV-M12-4 / 090131
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Conexién
Dispositivo para
montaje en panel

3A, 6A, 8A, IP 20

Dimensiones

Sensor de material L
-
+24V
Validacion 12.24v,0c . 4
t—5 F\Li
Valor : = 1 [ T RN
|
nominal * 8+ 8 ka N
0(4)...20mA 0...10v +5V
R=tSOO CSI-?M negro  GND
externo sw naranja INPUT
Acelerémetro rojo  +24V

SPEED

¢ PPE_s0@FF

jUtilizar unicamente Relé de estado n

cables de salida interno 0] . }
apantallados ! o s
Electroiman o
o ?_‘Pantalla * ? @ @
| |—— ‘ Al e
T 1.
Tension de entrada L e
L, N, PE, 115 /230V N B
50/60Hz @PE s
PE B

0] REOVIB MFS 268

Toma de tierra
apantallada

SPEED

(PIPIE_Zda)~)F)

@ MFS 268 @

Nas!

® Si se conecta un potenciometro de valor nominal,

' deben fijarse los pardmetros E.S.P. =y POT. = | en el menu C 003 !
]

Conexioén recomendada

Dispositivo de mando

N *

d Establecer un contacto de

%] gran superficie entre la pantalla
y la placa de montaje

Cable de salida

de la pantalla del cable de salida @

Borne de apantallamiento (accesorio)

= E

Aprox. 2 m

B4
N
3
° °
N
B
N
I
N
5
N o
N
)
N
3

205

193

v

Dispositivo con carcasa

205
193

Dispositivo para
montaje en panel

3A 6A B8A

[mm]

100
104
195

90
186 204
70

160 203

90
165
70

A
B
C
D
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Dimensiones REOVIB MF S268, 12 A, IP 54

203

h 4

A

) 150 .
-
4 )
W
RED REOVIB MFS 268 (&2
(
\

(®91

205

193

6.5,
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Conexidn REOVIB MSF 268, 12 A, IP54

X 40 Acelerémetro
1

+24V
2= Entrada
3= Tierra

X4 Sensor del nivel de llenado

Tm— +24V

-

Sm— Tierra
b Entrada

N 1
jg : estado

Relé de

—» Time out +24 V
—» Ventil +24 V

+24V

1

5
4

+

T <+ Sensor del nivel de llenado

PE PE PE PE PE

0(4)...20mA

Valor
nominal

—— GND
+24 V .
— sw..| Acelerémetro
1
+10V
0..10v
10k | 8 + 31_—:,_r—+
7 7 -
A E
12..24V, DC

Electroiman

. Entrada de validacion

PE PE

A1

A2

. b4
Tensién de entrada

L, N, PE, 115 /230V
50/60Hz

L

Tensioén de entrada

3

L, N, PE, 115 /230V
L 50/60Hz

N —

&

A1 Electroiman

S
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Dimensiones REOVIB MF S268, 16 A, IP 54
200 203

v

A 4
A

A

O @) 7'y

[ RED & A

REOVIB MFS 268 @

ELEKTRONIK
® \

7

193

205

SPEED

(PIrJA__Golaf~] ]

)

X40 @
X0

@ X y
D T—1 Q| 47 R E— ]
N

180 MY

4 @ @

[
[

A
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Conexién REOVIB MSF 268, 16 A, IP54

X 40Acelerémetro

X4 Sensor del nivel de llenado

Relé de

Q
& @ z estado
&S

Time out +24 V
Ventil +24 V
GND

+24V sw.| Acelerébmetro

0..10v 0(4)...20mA
+

10k | 8 31_—:,_7—+ Valor
:/-\k'E_ 7 -7 - nominal
-

12..24V, DC
5 +

4— -

Entrada de validacion

+24V )
I <« Sensordelnivel de llenado

1

Electroiman

Tension de entrada
L, N, PE, 115/230V _,

50/60Hz

PE PE PE PE PE

PE PE

A2 A1

N

3

Tension de entrada
L, N, PE, 115 /230V
L 50/60Hz

N —

&

A1 Electroiman

&
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Conexioén 0o
Dispositivo para
montaje en panel REOVIB MSF 268, 16 A, IP20 RE
ELEKTRONIK
Tensién de entrada L %
L, N, PE, 115 /230V N S
50/60Hz PE 5
PE 8
Sensor de material + o]~
—E mj~
+24V O]«
- 4 1 @ IS
Validacié + 5 Em
alldacion 12..24V,DC |_\L Ole SPEED
X E—
Tt o | I 1 NI
nominal 0(4)..20mA 4 21OV o D0 TS 0w
+ 9 @ ©
@ 3 +10V
negrol O GND
Acelerémetro BW... }Mﬁ M| e
roio @ +24v
' jUtilizar unicamente Relé de estad gj’
cables de salida nterng e 8l

apantallados !

pE & REOVIB MFS 268

jUtilizar inicamente O
cables de salida
apantallados !

iSi se conecta un potenciémetro de valor nominal,
deben fijarse los pardmetros E.S.P. =y POT. = | en el menu C 003 !
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Dimensiones REOVIB MF S268, 16 A, IP 20

104

v

<
<

o

2[+10v

GND
E
+24V

-
1

“RED

ELEKTRONIK

gD

SPEED

[PllP)A__Zdlal~[P]

REOVIB MFS 268

o

300

250

A

A A

210

288

6,5,




