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Instrucciones de uso
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Modulo basico

Modulo de expansion

Referencias de pedido

REOVIB 539-System/BM
N° ID / ID-Nr.: 653970

REOVIB 539-System/EM
N° ID /ID-Nr.: 653980

Circular

Tolva

Caracteristicas:

Triacs de mando de funcionamiento por médulos que permiten controlar transportadores vibrantes.

A partir de un médulo basico con bornes de entrada para la alimentacion de la red, se pueden alinear
otros dos modulos mediante conectores. Cada mdédulo proporciona los bornes de conexion para el
transportador e incluye todas las posibilidades de ajuste del transportador. El médulo basico comprende
un filtro de interferencia CEM asi como una fuente de alimentacion para la electrénica de control. Para
compensar las fluctuaciones de la tension de red, la tension de salida se ajusta de forma interna al valor
nominal establecido.

Los mddulos constan de todas las funciones necesarias para montar una estacion de transporte
completa incluyendo un transportador lineal, un transportador circular y una tolva. Cada médulo
presenta una entrada de sensor para un sensor PNP de 24 V, CC, asi como el control del carril (circuito
de acumulacioén), una entrada de validacién y un relé de estado. El valor nominal se puede definir
mediante una tensiéon de 0 a 10 V, CC, una corriente de 0(4) a 20 mA o un potenciémetro de 10 KOhm.

Médulo basico _ Médulo de expansién

Conexion a la red con filtro CEM y fuente de 1 salida para un transportador

alimentacion para la electronica de control Grafo de control ajustable (Umin y Umax)

1 salida para un transportador Temporizaciones de conexion t-on y desconexion
Grafo de control ajustable (Umin y Umax) t-off ajustables

Temporizaciones de conexion t-on y desconexion t-off  Arranque suave regulable

ajustables Frecuencia de vibracién 50/100 Hz (60/120 Hz)
Arranque suave regulable Valor nominal 0 - 10 V 6 0(4) - 20 mA

Frecuencia de vibracién 50 / 100 Hz (60/120 Hz) Inversion del sensor

Tension de red 110 V /240 V Media onda positiva/negativa

Valor nominal 0 - 10 V 6 0(4) - 20 mA
Inversion del sensor
Media onda positiva/negativa

Datos técnicos:

Tension de entrada conmutable: 110/240 V, +/- 10% 50/60 hz.

Tension de salida: 20-100V/40-210V

Corriente de salida: 6 A como maximo por modulo - corriente total 12 A
Frecuencia de vibracién conmutable: 50 /100 Hz (60 / 120 Hz en caso de 60 hz.)
Alimentacién del sensor: 24V, CC (50 mA)

Entrada de liberacion: 24V, CC, o por contacto

Relé de estado: Contacto inversor (250 V como maximo, 1 A)

Tipo de protecciodn: IP 00

Temperatura ambiente de funcionamiento: 0-45°C

Temperatura de almacenamiento: -10-85°C
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Indicaciones de seguridad
El presente documento incluye la informacidn necesaria para utilizar debidamente los productos aqui descritos. Esta dirigido a personal técnico cualificado.

Dicho personal dispone de formacion especifica, experiencia profesional y amplios conocimientos sobre las normas, disposiciones y reglamentos vigentes en materia
de prevencion de accidentes y de condiciones de servicio, por lo que ha sido autorizado por los responsables de seguridad del equipo para realizar las actividades
necesarias de deteccion y prevencion de los posibles peligros. (Definicion de personal cualificado segun IEC 364).

é iADVERTENCIA!

iTensioén peligrosa!

La no observacion de esta advertencia puede provocar dafios materiales, graves accidentes e incluso poner en peligro la vida de los usuarios.
Desconecte la fuente de alimentacion antes de realizar trabajos de montaje y desmontaje, asi como para realizar un cambio de fusibles o
modificaciones en la instalacion.

Respete las normas de seguridad y de prevencion de accidentes validas para cada caso especifico.

Antes de la puesta en marcha debe comprobarse que la tension nominal del equipo coincida con la tensién de la red local.

Los dispositivos de paro de emergencia deben permanecer activados en todos los modos de servicio. El desbloqueo del dispositivo de paro de
emergencia no debe provocar una puesta en marcha incontrolada del equipo.

Las conexiones eléctricas deben estar tapadas.

Una vez finalizado el montaje, debe comprobarse el correcto estado de conexién de los conductores de proteccion.

' Uso conforme a la finalidad prevista
Los equipos descritos en el presente documento son aparatos eléctricos para usar en instalaciones industriales.
Fueron concebidos para controlar transportadores vibrantes electromagnéticos.

Declaracion de conformidad c €

Por la presente, declaramos que este producto es conforme a las normas
EN50081-2 y EN50082-2 segun la directiva 89/336/CEE.

REO ELEKTRONIK AG, D-42657 Solingen




KBA 539 _System D_GB_F_ES.DSF

Puesta en marcha

! jControlar!

¢La tensién de red, la tension de servicio del transportador y la tension de entrada del equipo concuerdan?
¢La gama de potencia del equipo incluye la potencia absorbida por el transportador?
¢, Cual es la frecuencia de vibracién del transportador ?

iEmpalmar el equipo segun las instrucciones de conexion, realizar una toma de tierra correcta!

A jAtencion!

jUn ajuste incorrecto de la frecuencia puede destruir los electroimanes del transportador! Asegurese de que se utilicen los imanes
adecuados en caso de funcionamiento media onda (50 hz. / 3000 osc./min. / 3600 osc./min.).

jNota!

Para poder aprovechar el circuito l6gico interno, hay que poner el jumper J1 en la placa inferior de circuitos impresos de los médulos de
expansion en la posicién n° 2. De este modo, se fija la sucesién de los equipos (lineal, circular, tolva): el transportador lineal bloquea el

transportador circular, el transportador circular bloquea la tolva.
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Modulo basico

100/120 H positiva/ Sensor invertido Liberacion invertida

Z
ihili iste- negativa i i6
Posibilidades de ajuste: IIA] 9 oavA Sensor oayA Liberacion
Umin Tensién minima de salida (valor nominal 0) i | . - I —»
Umax Tension maxima de salida (valor nominal 100%) = Transportador en servicio Transportador en servicio

t-on  Circuito de acumulacion Temporizacién de conexion £0/60 Mz . sy Liberacién
t-off  Circuito de acumulaciéon Temporizacion de desconexion =1 1[A] ﬂ

S1  Frecuencia de vibracion 50 / 100 Hz. (60 / 120 Hz) ] ] ) — — I—
S2 Inversion del sensor > Transportador en servicio >

S3  Valor nominal 0(4) - 20mA 6 0 - 10V, CC/ o potencidometro 10K Transportador en servicio,

S4  Tensioén de red 110V/240V
S5 Inversioén de liberacion

S6  Control de media onda positiva/negativa - ) L] Circuito de acumulacion
S7  Valor nominal 4 - 20mA (en combinacién con S3) ' { | |

: : = 8C 1T :
Para combinar la funcién de diferentes modulos, OO @® O Jee s2/ s5 @ Transportador
los contactos de relé de estado (bornes 27+28) EZ T 0 E SERVICIO/ON
se pueden cablear con las entradas de liberacion CACAC) —
subsiguientes (bornes 5+6) o bien resulta posible thon t-off — \
aprovechar el enlace establecido I:I : ] Semsor
automaticamente por los conectores. Para ello, —
hay que poner el jumper J1 en la placa inferior — ]
de circuitos impresos de los modulos de L e — Transgiortador PARADA/OFE;
expansioén en la posicion n° 2. Con esta conexion S1 s6 - >

. , t-off
se fija la sucesién de los transportadores: el lineal j Arranque
bloquea el circular y el circular bloquea la tolva. Umax Umin
suave
B Tensién de red

efectiva

[m3] 110V
240V
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Moédulo de expansion

Posicién n° 2

I[A]
Circuito légico
activado

Circuito légico
desactivado

J1

N

27 28

IHEnE

-

Para combinar la funcién de diferentes médulos,
los contactos de relé de estado (bornes 27+28)
se pueden cablear con las entradas de liberacion
subsiguientes (bornes 5+6) o bien resulta posible
aprovechar el enlace establecido
automaticamente por los conectores. Para ello,
hay que poner el jumper J1 en la placa inferior
de circuitos impresos de los modulos de
expansion en la posicion n° 2. Con esta conexion,
se fija la sucesion de los transportadores: el lineal
bloquea el circular y el circular bloquea la tolva.
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jUtilizar solo cables apantallados
para las lineas de control!
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Medidas [mm]
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